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Welche Herausforderungen ergeben sich fiir den Sozialstaat?
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Beispiele fiir Automatisierungstechnologien:

@ Industrieroboter (Massenproduktion).

@ 3D-Drucker (Spezialanfertigungen).

@ Autonom fahrende Taxis und Lastwagen.
o Kl

o Diagnosen stellen,

o Schreiben/Zusammenfassen/Ubersetzen von Texten,

e Programmieren,

o Forschung (Materialwissenschaften, Medikamentenentwicklung).
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Roboter weltweit

Abbildung: Anzahl der weltweit operativen Industrieroboter

1e6 Operational Stock of Industrial Robots Worldwide (1970-2023)
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Quelle: International Federation of Robotics (2022)
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Kl weltweit

Cumulative number of large-scale Al models by domain since 2017
Describes the specific area, application, or field in which a large-scale Al model is designed to operate. The 2024
data is incomplete and was last updated 05 December 2024.
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Data source: Epoch (2024)

OurWorldinData.org/artificial-intelligence | CC BY

Note: The source defines Al models as "large-scale” when their training compute is confirmed to exceed 10** floating-point operations’.

1. Floating-point operation: A floating-point operation (FLOP) is a type of computer operation. One FLOP represents a single arithmetic operation
involving floating-point numbers, such as addition, subtraction, multiplication, or division
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Test scores of Al systems on various capabilities relative to human
performance

Within each domain, the initial performance of the Al is set to ~100. Human performance is used as a baseline, set to zero

When the Al's performance crosses the zero line, it scored more points than humans.
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Data source: Kiela et al. (2023) OurWorldinData.org/artificial-intelligence | CC BY
Note: For each capability, the first year always shows a baseline of ~100, even if better performance was recorded later that year.

Quelle: Our World in Data (2025)
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Welche wirtschaftlichen Konsequenzen erwarten uns?

Effekte des technischen Fortschritts in der Vergangenheit:
@ Erhoéhung der Produktivitat von Arbeitskraften, z.B.:

- mechanischer Webstuhl,
- FlieBband,
- Traktoren.

@ Weniger Arbeitskrafte werden bendtigt.
@ Trotzdem haben wir keine Massenarbeitslosigkeit.

@ Im Gegenteil: Wir haben Rekordbeschaftigung.
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Wesentliche Griinde:

@ Erhéhung der Nachfrage durch technologieinduziertes Wachstum (iber-)kompensiert
Riickgang der Beschaftigung

e mechanischer Webstubhl,
o FlieBband.
© Neue Jobs und neue Sektoren entstanden:
e Dienstleistungssektor,
e Softwareentwicklung.
© “Maschinenherstellungsargument”:

o Jemand muss die Maschinen/Roboter produzieren.
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Ist es diesmal anders?

Ist es diesmal anders?

= Automatisierte Prozesse bendtigen meist wenige Arbeitskrafte.
= Ausweitung der Produktion kann Beschaftigung kaum direkt erhéhen.
= Neue Jobs entstehen derzeit in kapitalintensiveren Sektoren.

= Die Herstellung von Robotern/KI wird immer mehr automatisiert.
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Wirtschaftliche Effekte der Automatisierung

Chancen:
@ Anstieg der Produktion, der Einkommen, und des Wohlstandes im Durchschnitt. v~
© Kompensation einiger negativer Effekte des demographischen Wandels. v’
Befiirchtungen:
© Hohere Arbeitslosigkeit. 7277

@ Anstieg der Einkommensungleichheit: weniger gut ausgebildete Personen starker betroffen.

v’

© Einkommen aus Automatisierung flieBt an den Produktionsfaktor Kapital: Sinken der
Lohnquote und starkere Vermdgenskonzentration. v~
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Schlussfolgerungen

= Wahrscheinliche Effekte:

e Steigen der Produktion und der Gesamteinkommen.
e Hohere Lohnungleichheit.

e Verschiebung der Einkommen zum Faktor Kapital und hohere
Vermodgenskonzentration.

o Fiir technologische Arbeitslosigkeit gibt es derzeit keine Anzeichen.

= Mogliche Lésungen:
e Bildungsinvestitionen, Weiterbildungen und Umschulungen.
o Reformen des Sozialversicherungssystems.

o Steuersystem: Robotersteuer? Grundsteuern? Umweltsteuern? Progressive
Konsumsteuer?

o Sicherstellung eines Anteils am produktiven Kapital fiir breitere
Gesellschaftsschichten? Wie?
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Ausblick

= Utopie (Keynes, 1930)?
e Wohlstand steigt fiir breite Schichten.

e 15-Stundenwoche.
= Dystopie (Case and Deaton, 2015)?

o Nur eine kleine Elite profitiert. Verarmung von Teilen der Bevolkerung,

o Deaths of Despair: Tod durch Drogenmissbrauch, Alkoholismus und Suizid in
manchen Landern stark angestiegen.

= Wir kénnen beeinflussen in welche Richtung es gehen soll.
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Herzlichen Dank fur lhre Aufmerksamkeit!

Lecturecasts: https://www.youtube.com/@KlausPrettner
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Weltweite Roboterdichte und Demographie

Abbildung: Weltweite Roboterdichte
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Quelle: Abeliansky und Prettner (2023)
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Lohnzuschlagsfaktor fiir Universitatsabschluss

Abbildung: Lohnzuschlagsfaktor fiir Universitatsabschluss
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Quelle Lankisch et al. (2019).
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